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CI1 : Défi robotique

Fiche d’activité :

Chaines et diagramme fonctionnels du robot mBot

La chaine d'information

" des ordres a la chaine d'énergie.
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Pour décider, un systéme automatique doit
' pouvoir acquérir des informations en provenance de I'utilisateur, mais aussi du
. systéme lui-méme ou de son environnement et les traiter pour transmettre
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La chaine d’énergie : C'est |la partie gui transforme |'énergie pour obtenir I'action
voulue, en exécutant les ordres recus. C'est souvent la partie la plus visible du systéme.
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Compléter le tableau en fonction des reperes du document « Quels sont les
élements qui constituent le robot mBot » :

< CHAINE D’ INFORMATION »<  CHAINED’ENERGIE  »
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Colorier ou surligner en rouge les lettres et chiffres des CAPTEURS.
Colorier ou surligner en bleu les lettres et chiffres des ACTIONNEURS.

Quels éléments non cités permettent de communiquer I’information « mBot en
état de fonctionnement » a I’utilisateur ?

Quels éléments permettent d’envoyer des ordres aux actionneurs ?

Comment s’appelle 1’assemblage d’un moteur et d’un réducteur (composé
d’engrenages) ?




Compléter le diagramme fonctionnel (ou diagramme FAST) :

TS Fonction d’usage :

Fonctions techniques

Solutions techniques

Téléverser le programme

Port USB

Détecter les obstacles

Coupleur de piles

Module détecteur de lignes

Commander une action

Tourner a droite, a gauche, avancer...

Transmettre le mouvement

Buzzer

Stabiliser le robot

Distribuer 1’énergie aux moteurs

Solidariser les composants

LED RVB gauche et droite

Piloter a distance

Interrupteur a glissiere

Détecteur de luminosité

Traiter les informations




