La poubelle connectée permet de diminuer

i l'impact environnemental généré par les

i camions poubelle en optimisant les trajets de
: ramassage des ordures.
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https://youtu.be/WryPkp6-kas
https://youtu.be/WryPkp6-kas

DESCRIPTION DU SYSTEME : CHAINE D'INFORMATION / CHAINE D’ENERGIE
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DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

Seule la gestion de la communication est a traitée.

La partie compactage des ordures n’est donc pas a gérer.

Pour simplifier le fonctionnement, seuls 2 seuils de hauteur dans la
poubelle (comme indiqués sur la figure 2) sont en prendre en compte.
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