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 Prospection par robot 

Activité découverte sur la conception préliminaire  

Compétences visées : 
CO5.5 

Connaissances associées : 
1.4  

Etude de cas module désensablement 

Objectif : Rechercher et choisir une solution 

1- Rechercher une solution  
 Rappels : 

 Comment sortir un véhicule autonome d’un enlisement sans intervention humaine ou aide extérieure 
au véhicule ? (Possibilité de réponse sur carte mentale) 

 Avec les ressources proposées, proposer une ou des solutions possibles tout en respectant les besoins des 
parties prenantes du CDC. 

 Imprimer la feuille nommée « Pré-impression du robot » 
 Proposer une ou plusieurs solutions à votre groupe (chaque membre doit proposer une solution 

minimum) 

2- Choix de la solution 
 

Le groupe doit faire l’inventaire des exigences des besoins des parties prenantes et les valider aux regards de la 
solution à retenir. 

Exigences besoins parties 
prenantes 

Validé Pas validé 
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