Prospection par Robot

Découverte d’'un modeleur 3D

Compétences Vvisées :

C..C..C..

1. Ouverture d’'un fichier d’'une nouvelle piéce

e Cliguer deux fois sur I'icbne SOLIDWORKS pour lancer le logiciel
e Sélectionner : Fichier puis nouveau

e Apparition de la fenétre suivante :
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e Sélectionner : Piéce puis OK
e Apparition de la fenétre suivante
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Prospection par Robot

Découverte d’'un modeleur 3D

Compétences visées :

C...C..C..

2. Création de I'esquisse nécessaire a la création du volume de base :

e Sélectionner : Plan de Face dans I'arbre de création

— _————
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'ﬁ il Student Curricukim
"") T natructars Curricukam
Plan de face - ill & Tutors
153 Plan de dessas (] B Wowesautés
3 Plan de droite & | -
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e Sélectionner l'icbne Plan d’esquisse
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Esquisse

e Tracer un parallélogramme en suivant la méthode donnée ci-dessous :

(0]

Les icones des entités ou des outils d'esquisse, comme la plupart des icbnes de
Solidworks, fonctionnent comme des « interrupteurs » : Un clic pour les activer, un
clic pour les désactiver.

On utilise souvent la technique du « cliquer, tirer, lacher »

= Cliquer : l'origine du tracé est indiquée en cliquant avec le bouton gauche

de la souris.
= Tirer : maintenir le bouton gauche appuyé et déplacer la souris.
= LAacher : relacher le bouton gauche de la souris a I'extrémité du tracé.

Entités d’esquisse

Nom de o . Résultats
Icbne I'icéne Utilisation Forme du pointeur Origine Fin
:D: Rectangle =y §
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Prospection par Robot

Découverte d’'un modeleur 3D

Compétences visées :

C...C..C..

Valider I'esquisse rectangle :
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3. Cotation du rectangle de base 5
_Cotfaﬁon
= Sélectionner : L'icbne Cotation intelligente "=
* Sélectionner d’une ligne de I'esquisse (longueur de la ligne) ,49
+ Sélectionner un point de placement de la cote. r@
e Cliquer deux fois sur la cote encadrée et rentrer la valeur désirée
* Valider I'esquisse rectangle
* Reprendre la démarche ci-dessus pour obtenir le résultat ci-dessous.
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Prospection par Robot

Découverte d’'un modeleur 3D

Compétences visées :

C...C..C...

4. Obtention du volume de base

= Sélectionner Quitter I'esquisse ;

= Sélectionner I'onglet Fonction ;

= Sélectionner l'icbne Extrusion ;

Base/Bossage
z BN F extrudé
» Résultat a obtenir :
Fcier Edton Afichage Inserton Oubs Fentbe 2 @] bl 89 - !u sece1 = (- Redherche soliots ) Risea DX
: 2 Bossage/Base balayé & & [E Enlév. dematiére balaye | ) 288 o) Nervure [ Enroulement Wt 2 o
i1 = B - pene = = s 2
> B fase | Bossage/Base lssé Enlév, de Assistance Eiév. de. [ Eniév, de matitre s ‘C“”QE Rcin Qz Dépouile (¥ Dame i C"“"’ES‘ Instantan
extrudé v | matée  powle mat ave = =t
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IR Partenaires Solutions =1
& SolicWorks Labs

O “extrusion - Paint T TP DAO Iniatio

= Donner la valeur de profondeur = 50
» Reésultat a obtenir :
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Prospection par Robot

Compétences visées :

Découverte d’'un modeleur 3D C..C..C...
5. Obtention d’'une rainure e
e ot § e (B, X8 g 8RR o L
A H T O — | — - 1 -
= Sélectionner le plan Fnctons
. Y »
supérieur du 5 s o
parallélogramme en fEr—
. e N (= (e @ 12 -
cliquant dessus : o= is
B
e [ — (2
» A partir de la démarche ci-dessus, réaliser I'esquisse d’un rectangle sur la face sélectionnée en
utilisant I'icdbne Normal
B ﬁ [@ Enlév. de matiére balayé ﬁ g“ @ MNervure @ Enroulement ‘G&f
Erlév, de Assistance Enlév. de m Erlgv. de matidre lisse ‘ Come Rﬁnpg?:n % Dépouille ﬂ Déme 3:?.215
matire  pourle  mat avec o T i
® | extrudé percage révolution @ Découps frontiére s ﬁ Coque Symetrie o
Mormal & (Ctrl+8)

Fait pivoter et zoome sur le modéle
jusqu'a l'orientation de vue normale
au plan sélectionné, la face plane ou

la fonction.
= Sélectionner I'onglet Esquisse &
. . oA , . Esquisse
= Sélectionner : L'icbne Plan d’esquisse
= Réaliser la cotation d’'un rectangle sur la face sélectionnée.
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&, Plan de dessus
© % Plan de droite
L. Origine
[ ———r— r y =
n

Sélectionner quitter I'esquisse
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STI Prospection par Robot Compétences visées :
2 D Découverte d’'un modeleur 3D C...C..C...

= Sélectionner I'onglet Fonction
= Sélectionner l'icbne Enlevement de matiére extrudé

£ - §
B ; 2 i < 2 (111 iy [ %
= ossage/Base balayé & w® [E Enlev. de matire balaye | @) 838 < Nerwure gl Enroulement 5 k)] ™

i) i = @ : £ s = e ]
Base/Bossage Bossage/Base /| Bossage/base lssé lév. de Assistance Eniv.de ([ Enfév. de matirelssé | CO™9 REPEENON G paoe (@) pame s Courbes | 1 tantan
s e natiers  pourle  mat. avec Wie OB sy
2 % ‘oque ymetie 5

révolution [F) Bossage/Base fronbere | extrudé  percage révalution () Decoupe fiontiere

[

| Directiont &

o B
> -9

Basculer coté pour
P

enlever la matiére -
¢ e
[ | Dépouilier vers I'extérieur =

{usinage. moulage, ete.} En savoir plus

K3l Partenaires Solutions =

= |ndiquer comme valeur de la profondeur de I'extrusion = 20 mm.
- Résultat a obtenir
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STI

Prospection par Robot

2 D Découverte d’'un modeleur 3D

Compétences visées :

C...C..C...

6. Obtention d’'un trou

= Sélectionner le plan supérieur du parallélogramme en cliquant dessus.
\ —

= Gwmmg
e & |

matire

= Réaliser la cotation du cercle sur la face sélectionnée.

—
i I LY > - ¥, ¥ LI x,
B © N-O-p-B] % [ 3 L\ et syméviuss & +) 5
Sam e T D@ | S e oéi i ot ndore desas - sl i ke Amoniaer | esusse
- - _“‘@_ Sy +  enids o Dépicer les enabiy

= Sélectionner quitter I'esquisse
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Prospection par Robot

Découverte d’'un modeleur 3D

Compétences visées :

C...C..C...

= Sélectionner I'onglet Fonction
= Sélectionner I'icbne enlevement de matiere extrudé

B Coge ) symere

v

E

100 [Enbév. mat.-Extru,
v X &

De A

L

4] Basculer cité pour
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Procéder de méme pour réaliser le second trou sur l'autre

travers toute la piece
surface :

/

révoluton () Bossage/Base flONtEre  exirudé  percage  révolution "2 Découpe frontiére

> Plan de face
> Plan de dessus
> Plan de droite
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extrudé avec matiére  pourle  mat avec

Ressources SolidWorks

[ Houveau document
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Prospection par Robot

Découverte d’'un modeleur

Compétences visées :

3D C...C..C...

7. Enreqgistrement fichier

= Sélectionner Fichier\enregistrer sous\nom du fichier :

CALE

[ Boss -Berul Apergu avant impression... v

(@ Enlév. mat.-Extru.
& [&) Enlév. mat.-Extru,

Imprimer... CtrlsP
Print3D

e

E* Esquissed e
Composition 3 emporter...
Envoyer ...
Propriétés...

Publier sur 3DVIA...

Fichier récent

Parcourir les documents récents... R

Quitter

Personnaliser le menu

mmm.mmmm&:zﬁlD-B-ﬁ.&.ﬂg. = G (I~ Recherche SolidWorks N e e
& 0O Nnmfnan... CtrlsN Enlév. de matiére balayé C@' R'g"h.h ) Nerwre (@ Enroulement G'*@j:h . Un o
Base/Bossage Bossagef] (& | Quvrir... Curl+0 Enlév. de ([ Enlév. de matiére lissé | oo e, @ Deépouile @ Dome ‘ et ™% |lnstantaD
extrudé ave F Ctiew | mat avec . ) e =
révolutl (7| Fermer " révolution (= Découpe frontére - . (B conue Symétrie = o
Fonctions [ Esquisse Créer une mise en plan 3 partir de la piéce Ressources SolidWorks
e | m 5% | Créer un assemblage 3 partir de la pisce ——
28 | Publier un fichier eDrawings 1) Houveau document
%, Piecel (Défaut<<Déf [ig] | Enregistrer Ctrlss fin | 5 vt oot
faptzu!% Enregistrer sous... & s o
Annotations &P | Enregistrer tout
$= Matériau <nonsp (22 Instructors Curriculum
-3 Plan de face 2] | Recharger... B Tutoriels
S e Chercher les références... E: L S,
% Plan de droite . C.i)\r one géniraies
informations général
1, Origine LR ) 2

‘Communauté 2

3 Portai ciients

8 Groupes dutiisateurs

() Forum de discussion

Alertes technigues et
nouveles.

Ressources en ligne A
/- Rechercher des fabricants de
produits sur mesure

(usinage, moulsge, etc:) En savir plus

Il Partenaires Solutions. ]

M@ SolidWorks Labs

ent matiere. T TP DAO Iniztion for.

s

extrudé A matigre pourle  mat. avec

révolution 1 Découpe frontiére

ontiére | extrudé percage

Fonctions

%) Cale (Défaut<<Défaut> Etat d
Capteurs
i Annotations

8. Renommer dans lI'arbre de création les fo

@ Bossage Base balayé = s Enlév. de matiére balayé @ Mervure @ Enroulement
o = 7 < = = Congé Répétition " =
Base/Bossage Bossage/Bhse m Bossage Base lissé Enlév. de Assistance Enlév. de m Enlév. de matiére lissé ‘ lindaire % Dépouille a Déme

- - ﬁ Coque Symétrie

rmes obtenues

= Sélectionner Base e>itrusion (faire un clic gauche) > propriétés (clic droit)

V4

|Emsolidworks | Feer safen afioge tmeten ouss Fam?ﬁleBvElv&v"‘)vﬁﬂ/v cae

RGO &
SiPlgr € 5 @

T

Inyerserla sélen*

Commentaire
Parent/Enfant...
|8 | Canfigurer Ia fonction
X | Effacer/suppr...

Ajouter au nouveau dossier /
[ | Propriétés de la fonction...
& | Modifier la transparence

Ix

- (€3 Enfage[ﬁasa balayé 2 Enlév. de matére balaye @) 888 iy Nervure (@ Envoulement
! 3 Iesé Enlev. de Assstance Enlév. de [ Enlév. de manére issé ‘ Congy/ REPESON [ pépoule @ péme =
extrudé avec | matiére  powrle matavec , . :
révolution ') Bofsage/Base frontiére | extrudé  percage  révolution T Découpe frontére @ - @ coque 8 symétie
ronctions [ RETEIE T
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STI Prospection par Robot Compétences visées :

@
r- 2 D Découverte d’'un modeleur 3D C...C..C....

» Taper Nom : Parallélogramme - OK
\

@ SolidWorks  Fidier Editon  Affichage Insertion  Qutils \enéna :@0-2-RH--9 -[5]-)8 & - e ® (- Redherche soidWorks Y2~ - A%
® dia (3 Bossage/Base balaye E ® Enlev, de matiére balaye | @) 298 ol Nervure (i@ Envoulement W o
= T 8 - ! (i ! % A Congé Repétition . Geométrie Courbes | =
jssé Enlév, de  Assistancd\ Eniév. de [l Enlev. de matiére issé e, W8 Dépoule @ péme by InstantaD
extrudé avec | matiére poule \mat avec § . i =
révolution ) Bossage/Base fiontiere | eyudé  percage )evolution T Découpe frontiére 2 . [Bcoge [ symetrie = "
Fonctions | Esquisse [ Evaluer | DimXperi | Produils Office | QOB @R~ - - & x Ressources SolidWorks &

Pour commencer A -

BYE-ES >
(7 )

[ nouveau document

G Cole (Défauts <Défsuts Etst d }g % Ouvrir un document |
(&) Capteurs & Student Curriculum
@ {A] Annotations e =) P ‘
- 3= Metériau <non spécifiés Propriétés de la fonction r (S nstructors Curnicum
%5 Plan de face | = Tutorisls
2 . araléllogramme} =3
Q Plan de dessus Huse 5 2 Nouveautée
- Plan de droite .
% Descriptior Boss-Bxtrul |£ (1) Informations générales |

1 oOrigine

[l Ssupprimée | Cette configuration

&) Communauté A
=@ Enlev. mat.-Extru2 I o | @ Portail clients =
2 Esquisse3 Gt 4
& b 09/11/2011 14:03:40 & Groupes dutiisateurs.
(1) [@] Enlév. mat.-Extru.3 Date de / = o
é - Forum de di
Demiére 09/11/2011 14:03:40 orum de discussion
U Alertes techniques et

nouvelles

[ e ierrs

Ressources en ligne A

. Rechercher des fabricants de
produits sur mesure

Ipl Partenaires Solutions.

W soidworks Labs

< M ] +

Edition: Piéce

< 9§ W 146

= Renommer 'arbre de création en appliquant la démarche ci-dessus pour obtenir le résultat ci-
dessous :

Q% Cale (Défaut<<Defaut> Ftat d
|| Capteurs

+-|A| Annotations

3= Matériau <non spécifiés
..... % Plan deface

..... Q Plan de dessus

..... @ Plan de droite

j@ Paraléllogramme

]@ Rainure
]@ Troul

[‘l@ Trou2

=+1----J%]

(|

= Enregistrer le fichier.
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STI Prospection par Robot

Compétences visées :

2 D Découverte d’'un modeleur 3D C...C..C...
9. Quverture d'un fichier d’'une nouvelle piéce.
En vous aidant du début du document si nécessaire, réaliser I'esquisse d’un cercle
Entités d’esquisse
~ Nom de o _ Résultats
Icone licone Utilisation Forme du pointeur Origine Fin

==}

| BT o

= Vous devez obtenir le résultat suivant :
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Prospection par Robot Compétences Visées :

Découverte d’'un modeleur 3D C..C...C....

= Réaliser I'extrusion du cercle (profondeur : 50 mm) afin d’obtenir le résultat suivant :

——
kS [ Faher Edton  Affchage bwarton  Outis  Fenbte l.._ﬂa[|_‘|-[3~u-.'g-lq-gz|l il - e ®
& (5 Boerage fus halapd "] & [ Frib, de masien bl N ol e il Ervouee o
a i de houeirce. Frib: de [ e, demasrmist | S PN R pte @) nie Feioroi
ronkcan | T Bossspslbase bortie | s braclid 5 . (W ceae B s i

(Ne pas oublier de valider 'esquisse pour obtenir le volume)

10. Reéalisation d’un chanfrein

= Sélectionner une aréte du cylindre

o om0 retve 0 9]0 bl o <%0 -G B - pacer- Rt )2 < - B %

{75 Bessage Base balayé @ h ® [ ertév. de marbre bl ) 10 oM herare  § Enveciement Wt b
i Gemilve Costes |

Eritv. e siidee Erikv,de (] Bty demonire ks | CWE RSN g pnn @) pame
s mat, sved
pergngf\ révekiion T8 Diéepe Eontine - - (M oone [ sméne
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Prospection par Robot

Découverte d’'un modeleur 3D

Compétences visées :

C...C..C..

Indiquer les valeurs suivantes dans les différents champs :

o0 4mm

0 45°
]

Esolidiprks | s

Ediion  Affichage  Insertion Outls Fenétre 2 Q?L;

5

)

L - 8 = Pigcel =

\L{ ¥ Recherche SolidWorks

Vﬂ'gv_r,g

) Bossage/Base frontire

extrude

Enlév. de

tiére balaye

Enlev, de matére isse

Découpe frontiére

Congé Répétition

Enroulement

| Dame deref,

Dépouille

lingaire

Coque

LS Instant3D

1 4

[ Sélectionner a travers
1

[] Garder les fonctions
[¥] Propagation tangente

() Apergu intégral
(@) Apercu partiel

*) Aucun apercu

anse

10.00mm
45 O0de

55+

Ressources SolidWorks. o

| Pour commencer & —

[ Nouveau document
¥ ouvrir un document

| &l Student Curricuum
(=2 structors Curriculum
B Tutoriels

| % Nouveautss

|Li) Informations générales

Communauté #
| Portail clients
£ Groupes dutiisateurs

1

1= Forum de discussion

| Alertes techniques et
nouvelies

Ressources en ligne A

| Rechercher des fabricants de
produits sur mesure

(usinage. moi

151 Partenaires Solutions
W SolidWorks Labs

<[ m | »

Edition: Pigce

Le résultat obtenu est le suivant :

ks [f Fever Edton  atthepe dneston Outls Fenbre 2 IS T e X

&l .

(= Rercheche Salehvieri IR I

||a -
3 s 3 comagease boaye
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(3] Capteurs

i+ [A] Annotation
4= Mutériau <mn spéciis
5y Plam de face
W Plam de devien
TSy Plan dé droe
1. Origine

TR Boss, Extnad

| | ) EINOTEY

RASHE 0

RO
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L e i docurmant
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3 mstruciers Comcutem
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[y
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eroduts st mevure
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W soucivori Lae

. echercher dea fatrants

a

Femoarces SebdWorks

Procéder de méme pour réaliser le chanfrein sur la deuxiéme aréte

Enregistrer et renommer 'arbre de création pour qu'il corresponde a

I'affichage suivant (cylindre) :

GjiSolidWorks || Fcier Editen 4
\\% Bossage [Bz

e
Base/Bossage Bossage/Base & Bossage Bz

extrude avec
révolution ) Bossage/Bz

Fonctions | Esquisse | Evaluer | Dimxp
(RN ED x
F
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: (3] Capteurs

' [A] Annctations

= Matériau <non spécifié>

Plan de face

=
%y Plan de dessus
i \@ Plan de droite
I_. Origine
=@
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@ Chanfreinl
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