ﬂSTI Prospection par Robot

C a

- ; L.
&.., 2 D Découverte des matériaux

Compétences Vvisées :

C...C..C..
1. DECOUVERTE DES MATERIAUX
Piece 1 Piece 2 Piece 3 Piece 4
Dimension : Dimension : Dimension : Dimension :
V1= V2= V3= V4=
Mode opératoire :
Lire les mesures sur I'écran
numérique du pied a coulisse
2. RELEVE ET PESEE DES DIFFERENTES PIECES
Piece 1 Piece 2 Piece 3 Piece 4
M1= M2= M3= M4=

Mode opératoire

L

Lire les mesures sur I'écran
numérique de la balance
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Prospection par Robot

Découverte des matériaux

Compétences visées :

C...C..C..

3. Calcul des masses volumigues différentes pieces : p = M/V

Piece 1

Piece 2

Piece 3

Piece 4

p1=

p2=

p3=

pa=

4. Recherche des différentes masses volumiques des matériaux

suivants
Acier Aluminium Pvc Bronze
pAcier= pAlu= pPvc= pBr=
5. ldentifier les matériaux et les différentes piéces.
Piece 1 Piece 2 Piece 3 Piece 4

6. Etablir un protocole expérimental pour veérifier les différents

volumes calculés précédemment.

Piece 1

Piece 2

Piece 3

Piece 4

V1=

V2=

V3=

V4=
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Prospection par Robot

Compétences visées :

Découverte des matériaux C...C...C....

7. Trouvez-vous les mémes valeurs que le calcul et expliquer la

différence avec |I'expérimentation.

9. Effectuer une recherche documentaire sur les matériaux

précédents et compléter les tableaux

Matériau :

Caractéristiques
principales

Explication et unité

Masse volumique

Température de
fusion

Conductibilité
électrique

Conductibilité
thermique

Resistance élastique

Allongement

Dureté

Page 3sur?7




QS Tl Prospection par Robot Compétences Vvisées :

&

2 D Découverte des matériaux C...C..C...

Matériau :
Caractéristiques Explication et unité
principales
MaSSE VOIUMIQUE | oot e e e e e e e e e e e e e e ae s

BLIC=T 000 01= = 1 (0 1 (=0 =
FUSION

CondUCHDIlITE | e e
BB gUE | i e e e e e e

CondUCHIDIlItE | e
L1 1= 0 1o [T

RESIStANCE ElaSHIQUE | ..ottt e e et e e e e

Al ONGEMENT | i

DU e

Matériau :
Caractéristiques Explication et unité
principales
MaSSE VOIUMIQUE | oot e e et e et e e e et ettt e e e e e e ean e

JLIC=T 000 0= = L (0 1= o =
fUSION
CondUCHIDIlITE | e e
BB IUE | i e e e e
CondUCHIDIlITE | o e
L1 1= 0 1o [T

RESISIANCE ElIaSHIQUE | ..oii it e e e e e e e e e

Al ONGEMENT | i

DUIBEE e
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E
L 2 D Découverte des matériaux C...C...C...

Matériau :
Caractéristiques Explication et unité
principales
MaSSE VOIUMIQUE | oot e e e e e e e e e e e e e e ae s

BLIC=T 000 01= = 1 (0 1 (=0 =
FUSION

CondUCHDIlITE | e e
BB gUE | i e e e e e

CondUCHIDIlItE | e
N MIQUE | e

RESIStANCE ElaSHIQUE | ..ottt e e et e e e e

Al ONGEMENT | i

DU e

10. Effectuer une recherche documentaire sur les matériaux
précédents et compléter les tableaux

Matériau :

ODtENLION B LA | oo e e e e e e e e
matiére

e

Type de produit Drut | ...

Photo .................................................................................
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Prospection par Robot

Compétences visées :

Découverte des matériaux C...C...C....

Domaine d’utilisation

Photo

Matériau :

Obtention de la
matiére

Photo

Type de produit brut

Photo

Domaine d’utilisation

Photo

Matériau :

Obtention de la
matiere

Photo
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«
t\_} 2 D Découverte des matériaux C...C...C...

Type de Produit DrUt | oo e e e e e e e e e

PROLO | | rreeeesessess e

Domaing d'ULIHISATION | o.oviiniei it e e e e e e e e e e e et e e e aas

PhOtO .................................................................................

Matériau :

(@] 0] =11 (o] o 1o (<0 £ N
matiere

POt | e

il Photo ---------------------------------------------------------------------------------

(B Te] F=X [ l=Ne WU 11 11ST= 1110 o N

PhOtO .................................................................................
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